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Preparacao da Area de Trabalho

Imagens

« Imagens selecionadas e obtidas na plataforma G-EGD (Maxar Global Enhanced

GEOINT Delivery - https://evwhs.digitalglobe.com/myDigitalGlobe/login )
« Sempre que possivel obter mais do que 1 imagem por localizagao
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Preparacao da Area de Trabalho

Processamento de Imagens
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Preparacao da Area de Trabalho

Processamento de Imagens
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angle.
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Rasters  Raster (
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Raster 1

Como obter dados de boa qualidade para
zonas cobertas por nuvens:

« ApOs processamento, todas as imagens sao
carregadas no Mosaic Raster Dataset.

- E possivel criar um atributo para garantir a ordem
de representacao das imagens.

- Neste exemplo, o atributo “Zorder” é utilizado e,
de seqguida, procede-se a selecao em: MRD >
Data > Sort > By attribute.

- Deste modo garante-se a existéncia de dados de
melhor qualidade (sem nuvens), tanto para os
Nnossos operadores assim como para 0os modelos
de IA.
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Preparacao da Area de Trabalho

A area de trabalho fica pronta
com disponibilizacao dos

seg

uinte dados:

Imagem RGB;

Land Cover da ESA;
MDS;

Cartografia Historica;
Open Street Map.
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Aquisicao de Hidrografia

Centro de Informagdo
Geoespacial do Exército

« Utilizar as duas ferramentas para
gerar automaticamente linhas de
agua e corpos de agua.

« Em seqguida, usar esses
resultados como dados auxiliares
para realizar a vetorizacao
manual tradicional.

« Dados utilizados:
« Imagens RGB
« MDS
- Linhas de agua auxiliares
- Cartografia historica

EXERCITO
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Aquisicao de Construcoes

o,
NRA

enodemomsie — Dagenvolvimentos Futuros:

Geoespacial do Exército

« Detecao de footprints de edificios e/ou utilizagdo de conjuntos de dados gratuitos de footprints
de edificios para desenvolver uma ferramenta de delimitacdo de Areas Urbanizadas (BUA -
Built-Up Areas).

« Detecao e aquisicdo da rede viaria, recorrendo a utilizacao de dados abertos e/ou a aplicacao
de técnicas de Inteligéncia Artificial.

https://developers.arcgis.com/python/latest/samples/autom
ate-building-footprint-extraction-using-instance- https://developers.arcgis.com/python/latest/samples/automatic-road-extraction-using-
segmentation/ deep-learning/
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Definir a Classe Base de Land
Cover

« Considerando o conjunto de dados de
Uso e Cobertura do Solo da ESA (ESA
Land Cover - LC), selecionar a classe
principal de cobertura do solo na nossa
Regiao de Interesse.

« A segunda classe de LC mais
representativa devera ser o alvo para
aquisicao por IA.

Pastagem (Grassland) e a classe Areas
Arborizadas (Tree Cover — Woods_51) é
a selecionada para aquisicao por IA.

EXERCITO
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* Neste exemplo, a classe base de LC e  : | veccowr
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_ 2 — Shrubland acquisition (manual
-~ q ( )

© Aquisicdo Semiautomatica: AL s 7N 3 — Cropland acquisition (manual)

selecionada
5 — Grassland acquisition (manual
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e Selecdo de classe
a treinar
(distinguir as
subclasses)

¢ Selecao de dados
de treino das
areas vizinhas
previamente
adquiridas
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to disponivel)

Export
Training Data Train DL
~ For Deep 4 Model
Learning
¢ ROl de ¢ U-Net & PSPNet
diferentes * ResNet 18, 34, 50 e 100
dimensdes e Treino de novos modelos
* Tile Size ou continuagdo do treino
256px dos modelos existentes
(superior em com os nosvos dados
fun¢do do (imagem + vetor)
poder de
processamen
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Workflow

Teste -
Classify pixel
using DL

* Validacgdo inicial do
modelo treinado
com dados de teste

e Testar resultados
com variagdes de
hiperp.: batch size,
padding, tile size

Métricas de ~
.~ Inspecao
\ avaliagdo - \ . \ Proc. de
Compute V|§ua! 4
. Confusion Matrix . Jusitatha y

resultados

¢ Auto-Edit Toolbox

e Eliminar areas
reduzidas

¢ \Ver valor do “Dice”
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e CM — 25000 pontos

e Usar notebook
“EvalMetrics.ipynb”
que efetua a

¢ 12 Validagao
¢ Editar vetores com

shp para “erase” e

e Fechar, Generalizar
shp para “merge” '

e Contiguidades

. Aquisicao Semiautomatica

da classe de Land Cover
selecionada

. Aquisicdo manual das

restantes classes

. Usando um poligono para
representar a classe
predominante, eliminar as
areas dos outros poligonos
adquiridos anteriormente.

O e 22 Validagao
sobreposicado de
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> 6,8 dias de trabalho manual VS 3,6 dias com recurso a IA;
» Ganho de aproximadamente 50% nesta classe especifica.
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Precision:

F1-Score:
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Resultados

Adquirido
semiautomaticamente

Adquirido
manualmente

0,

87, 9%

Recall: 94,5 %;

91,1



Perspectivas Futuras

Centro de Informagdo
Geoespacial do Exército

» Aquisicao de mais classes de Land Cover;

» Usar IA no pré-processamento dos dados -
identificacao e remocao de nuvens (ML/DL);

» Detecao de Objetos (em funcao do Catalogo
de Objetos MGCP);

» Aplicacao de ferramentas criadas em outras
atividades do ClGeoE (GEOINT).
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